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. Identificacao
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. Ementa

Ementa livre para assuntos relevantes na area de Sistemas de Infra-Estrutura.

. Cursos Relacionados
e CIENCIAS DA COMPUTA(;AO (208) - Curriculo: 2007-1 (Optativa)

. Objetivos
4.1 Objetivo Geral:

Capacitar os alunos a executar projetos de sistemas autonomos embarcados, considerando
aspectos de design e implementagdo, abrangendo aspectos de temporizacao, localizagao,
seguranca, confiabilidade, isolamento e verificacdo em tempo de execucao.

4.2 Objetivos Especificos:
a) Introduzir conceitos, tecnologias e ferramentas relacionadas ao projeto de sistemas
autonomos embarcados;

b) Instruir na concepcdao e implementacdo de componentes de sistemas autdonomos
embarcados considerando arquiteturas e frameworks de cde temporizagao, localizacdo,
seguranca, confiabilidade, isolamento e verificacdo em tempo de execucao;

c) Instruir na integracdo e validacdo de componentes de sistemas autonomos embarcados;
d) Desenvolver componentes de um sistema autonomo.

. Conteuido Programatico

1 Introducgao [2 horas-aula]

2 Temporizagdo em Sistemas Auténomos [8 horas-aula]
2.1 Fontes de tempo
2.2 Protocolos de sincronizacao de tempo
2.3 Dados temporizados

3 Localizagdo em Sistemas Autonomos [8 horas-aula]
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3.1 Sistemas globais de localizagdo
3.2 Localizacao inercial
3.3 Fusao sensorial
4 Confiabilidade em Sistemas Auténomos [16 horas-aula]
4.1 Modelos de Safety
4.2 Verificacdao de conformidade com modelos
4.3 Isolamento e substituicao de componentes
4.4 Verificacdo em tempo de execucao
5 Projeto de Sistema Autonomo [36 horas-aula]
6 Discussdes e Reflexdes [2 horas-aula]
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