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1. Identificação

Disciplina: INE5447 - Tópicos Especiais em Sistemas de Infra-estrutura II
Nível: Graduação
Carga Horária: 72 horas-aula (Teórica: 36; Prática: 36)
Vigência: De 2024-1 até a presente data

2. Ementa
Ementa livre para assuntos relevantes na área de Sistemas de Infra-Estrutura.

3. Cursos Relacionados
CIÊNCIAS DA COMPUTAÇÃO (208) - Currículo: 2007-1 (Optativa)

4. Objetivos
4.1 Objetivo Geral:

Capacitar os alunos a executar projetos de sistemas autônomos embarcados, considerando
aspectos de design e implementação, abrangendo aspectos de temporização, localização,
segurança, confiabilidade, isolamento e verificação em tempo de execução.

4.2 Objetivos Específicos:
a) Introduzir conceitos, tecnologias e ferramentas relacionadas ao projeto de sistemas

autônomos embarcados;
b) Instruir na concepção e implementação de componentes de sistemas autônomos

embarcados considerando arquiteturas e frameworks de cde temporização, localização,
segurança, confiabilidade, isolamento e verificação em tempo de execução;

c) Instruir na integração e validação de componentes de sistemas autônomos embarcados;
d) Desenvolver componentes de um sistema autônomo.

5. Conteúdo Programático
1 Introdução [2 horas-aula]
2 Temporização em Sistemas Autônomos [8 horas-aula]

2.1 Fontes de tempo
2.2 Protocolos de sincronização de tempo
2.3 Dados temporizados

3 Localização em Sistemas Autônomos [8 horas-aula]
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3.1 Sistemas globais de localização
3.2 Localização inercial
3.3 Fusão sensorial

4 Confiabilidade em Sistemas Autônomos [16 horas-aula]
4.1 Modelos de Safety
4.2 Verificação de conformidade com modelos
4.3 Isolamento e substituição de componentes
4.4 Verificação em tempo de execução

5 Projeto de Sistema Autônomo [36 horas-aula]
6 Discussões e Reflexões [2 horas-aula]
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